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ABSTRACT

On the trade, there are lots of development baavdgable for those, who want to start
work with the microprocessor technology, especialiyh the microcontrollers. However,
| planned to make another one according to my neldls having sufficient universality.
| have chosen type of ATmega8535 produced by ATMé&drporation as the target
microcontroller, because it has many useful featumv price and good availability.

1 UVOD

Pro vyvoj a zkouSeni aplikadizenych mikrokontrolérem se pouzivaji univerzalni
systémy (vyvojové kity), které umbdji pripojeni mnoha dznych gidavnych obvod
a zdizeni. Tyto systémy zpravidla sdruzuji na jedné&danikrokontrolér, zakladni vstugn
vystupni zéizeni (tl&itka, svitivé diody LED, vykonové spinaci vystupgtd.) nebo
konektory pro jejich fipojeni. Déle obsahuji obvody stabilizace napacia@ti a obvody
zajiujici zapistidiciho programu.

2 ROZBOR

Pro pouziti ve vyvojovém kitu jsem si vybral mikakrolér ATmega8535 pro jeho
dobrou cenovou dostupnost a vybaveni mnohymi pegife.

2.1 VLASTNOSTI OBVODU ATMEGAS8535

Mikrokontrolér ATmega8535 je vybaven 8 kB Flash ptanpro uloZenitidiciho
programu a dale pattmi dat typu SRAM a EEPROM, ¢bo velikosti 512 bajt. Jadro
obvodu je zaloZeno na architeltUAVR, ktera je typu RISC (redukovand insttnksada).
Pro komunikaci s okolim jsou dostuptigyii 8bitové porty. Mikrokontrolér ATmega8535
piimo nacipu nabizi vyuziti velkého @tu vesta¥nych perifernich obvad dva 8bitové
a jeden l6bitovy¢asov&, 4 kanaly pro vystup signalu PWM, 8 vstupro 10bitovy A/D
prevodnik, sériova rozhrani USARTC a SPI (Serial Peripheral Interface), hlidéasova
Watchdog, detektor vypadku napajeni, analogovy kaétpr a vniini RC oscilator [1].
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2.2 PROGRAMOVANI OBVODU ATMEGAS8535

Pro pa&ateni nastaveni obvodu a zapis ovladaciho programumdaokontroléru
muzeme pouZzit dva #goby: paralelni a sériovy zapis. Paralelni programod vyZzaduje
vyjmuti mikrokontroléru z cilové aplikace a proteni vhodné f pouZiti obvodu v pouzdru
SMD a @i opakovaném zapisu programihiem vyvoje aplikace. Vyhodjsi je pouziti
sériového programovani ISP (In-System Programmkuy),se do cilové aplikacd&iga pouze
konektor vedeny na vestane rozhrani SPI, ke kterému si& papisu pipoji programovaci
obvod. Pro jeho vyhodné vlastnosti bude programol&id pouZzito v konstrukci vyvojového
kitu. K zapisu lze pouzit zapojeni uvedené na naevé strance firmy ATMEL, vyrobce
obvodu ATmega8535, kdy jsouikazy [ijaté ze sériového portuigvedeny na ifislusné
sekvence protokolu ISP. K programovani lze vyutiinp vyvojové prosedi AVR Studio,
kde je k zapisu programu dostupny nastroj AVRpra@fy Nevyhodou tohoto zapojeni je
nutnost prvotniho zapisu programu do obvodu v mogtoru. K tomuto delu musime
pouZzit jiny programator. Proto jsem zvoliigani dalSiho programatoru PonyProg, ktery také
pracuje se sériovym portem [3]. DalSiho réesi jsem dosahl pouzitim obvodu FT232BM
(vyrobce FTDI), ktery vytvél sériovy port pomoci sinice USB.

2.3 ZAPOJENI VYVOJOVEHO KITU

Zapojeni navrzeného vyvojového kitu je zobrazenoohegdzku 1. Obvod MAX232
pievadi CMOS urové& mikrokontroléru na standard RS232 piippjeni k sériovému portu
PC. Revodnik FT232BM dovoluje pouzit &mici USB jako virtualni sériovy port COM.
Spravné nastaveni $nu programovacich signaje vybirano propojkami SW1, SW2 a SW3,
tzv. jumpery. Na desce jsou také konektory pro wstabo vystup programovacich sighal
pies rozhrani ISP. Testovaci obvody dilka, LED) budou na samostatnych deskéach.
Aktualné potrebny obvod bude k mikrokontrolérutipojen kabelem pomoci konektor
vstupre-vystupnich poit K6 az K9.

3 ZAVER

Navrzena deska vyvojového Kkitu jiz byla zkuSglsestavena a ¢kena jeji funknost.
Vysledné zapojeni dovoluje vyvijet aplikaéiegené mikrokontrolérem ATmega8535, zapis
programu probihaips sériové rozhrani COM nebo USB s vyuZzitim so@wRonyProg nebo
AVR Studio. ISP konektory um@égji naprogramovani mikrokontroléru na descej$im
programatorem a také zapis programu d&§3iho obvodu fipojeného na tento konektor.
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